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The paper analyzes the possibility of flight into the orbit around the translunar libration 
point using gravity-assist maneuver near the Moon. The orbits, which spacecraft can 
enter without the use of intermediate maneuvers after the flyby of the Moon, are studied. 
The flight from a parking low-Earth orbit into different orbits is simulated. Color maps of 
characteristics dependent on the parameters of the flyby point and the map showing the 
areas on the plane corresponding to the quasi-halo orbit, moving on which the spacecraft 
does not go to the penumbra of the Moon are constructed.  
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	В работе проанализированы возможности перелета на орбиту вокруг транс-лунной точки либрации с использованием гравитационного маневра около Луны. Проведены исследования орбит, на которые может попасть аппарат без применения промежуточных маневров после...
	Инструментарий расчета. Движение материальной точки в гравитационном поле N притягивающих центров описывается уравнением
	Схема перелета в окрестность точки L2. В качестве примера будем использовать непрямой перелет, схема которого представлена на рис. 1. На парковочной орбите с помощью маневра TTI (Transfer Trajectory Insertion) к Луне отправлен КА. В периселении получе...
	Определение типа орбиты. Для определения типа орбиты (гало, квази гало или Лиссажу) КА совершает 30 оборотов. На основе полученных данных находят максимальное и минимальное положительные значения координаты Z (Zmax+ и Zmin+), максимальное и минимально...
	Анализ результатов. Варианты характеристик координат Zmax+, Zmin+, Zmax−, Zmin− при изменении угла DEC представлены на рис. 4. В интервалах (−26 , −5,5 ) и (9 , 43 ) характеристики Zmax+ и Zmin− близки по абсолютному значению, при этом Zmin+ и Zmax− с...
	Заключение. В работе смоделирован перелет с парковочной околоземной орбиты на различные орбиты в окрестности точки L2 системы Земля — Луна. Для попадания на эти орбиты рассчитаны зависимости характеристик ограниченных орбит Zmax+, Zmin+, Zmax−, Zmin− ...
	The paper analyzes the possibility of flight into the orbit around the translunar libration point using gravity-assist maneuver near the Moon. The orbits, which spacecraft can enter without the use of intermediate maneuvers after the flyby of the Moon...
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